Схема на PIC16F628A / PIC16F84A для шаговых двигателей. Двигатели можно снять со старых матричных принтеров или 5-дюймовых флопиков с шестью проводами. 2 общих провода соединяются вместе и подключаются к питанию +12 в. На разных
 Двигателях провода имеют разные цвета. Поэтому остальные провода двигателей нужно подключать научным тыком. А именно: 

Припаиваем к выходу «1» ULN 8203A один любой провод, на выход «2» паяем любой из оставшихся трёх. Включаем схему в автоматическом режиме и смотрим на двигатель. Он должен перемещаться на один шаг вперёд и назад. Подключаем третий провод: двигатель должен поворачиваться на три шага. Если это происходит не так, меняем провод на другой. И так до конца. 
Усиленный микрофонный сигнал поступает на м\с К155АГ1 для формирования отрицательного короткого импульса. С каждой сильной долей музыки двигатели вращаются то в одну, то в другую стороны и по прекращении музыки останавливаются. Если музыка тихая, микрофон может на неё не реагировать, поэтому в схеме предусмотрен режим автоматической работы. В этом случае схема на паузы в музыке не реагирует (работает непрерывно).
      Настройку схемы следует начинать с установке резистором Rв точке «А» напряжения 5,5 в. После этого стучим по микрофону и смещаем движок резистора R5 к общему проводу до тех пор, пока на выходе АГ1 не появится короткий импульс. При первом включении схемы нужно включить режим «Авт» и кнопками «+» и «-» настроить желаемую скорость работы двигателей. В дальнейшем последняя настройка будет храниться в памяти PIC EEPROM. Схема блока питания остаётся прежней. 

Если возникнет трудность с ключом ULN 8203A, его можно заменить обычными транзисторными ключами (по схеме).

      PS. Сопротивление обмоток двигателей должно быть не ниже 30 ом. Иначе ими придётся управлять с помощью тиристорных ключей, а это потребует изменение схемы выходных ключей. 
